Effizient, aber anspruchsvoll: Bis zu zwei Katzen
auf zwei Kranen kénnen mit AbuControl synchro-
nisiert und fir gemeinsame Hubaufgaben

eingesetzt werden.

Digitale Verbundenheit

Je schwerer und sperriger eine Last ist, desto aufwendiger ist auch das Anschlagen.
Als Alternative zu méglichen Traversen bietet sich der Einsatz gleich mehrerer Hubwerke an.

ie beiden Funktionen, synchrones Katz- und

Kranfahren im Tandembetrieb sowie die last-

abhdngig angeglichene Hubgeschwindigkeit
der Seilztige, sind anspruchsvolle Aufgaben der Steuer-
und Regelungstechnik im Laufkran. Im gemeinsamen
Betrieb miissen die sonst als eigenstdndige Maschinen
agierenden Krane den Zustand des Gegeniibers ken-
nen. Zum Beispiel muss die Uberlasterkennung oder
Grenzschalterbetdtigung des einen zur unmittelbaren
Abschaltung auch des anderen Krans fithren.
Das synchrone Heben und Senken wird dadurch
erschwert, dass ungleichméBige Lasten ein Hubwerk
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starker fordern als das andere und sich dadurch im
Laufe mehrerer Hubspiele eine Schiefstellung der Last
ergeben kann.

Komplexe Regelkreise im Blick. Bei klassischen
Krananlagen mit polschaltbaren Hubmotoren ist die
Drehzahlanderung zum Ausgleich von Hubhohen-
differenzen nicht ohne Weiteres machbar. Auch die
Zustandstibertragung zwischen zwei Tandemkranen
ist nicht trivial. Hier kommen Lichtschranken zum
Einsatz, um dem Gegenkran die jeweils eigene Be-
triebsbereitschaft zu signalisieren. Die Moglichkeiten




mit zeitgemaRer Industrieelektronik sind hier weitaus
umfangreicher. Mit einer zentralen SPS als Rechen-
kern und verschiedenen Faktoren und Sensoren, die
zu einer modularen Steuerung verbunden sind, ist eine
sehr viel sicherere, feinfiihligere und komfortablere
Kontrolle des Regelkreises moglich. Abus Kransyste-
me hat kiirzlich mit AbuControl eine neue Generation
der eigenen Kransteuerung vorgestellt, die auf diesem
Prinzip basiert. Jeder Kran ist mit einer zentralen SPS
ausgestattet. Laserdistanzsensoren und Absolutwert-
geber geben dabei Auskunit {iber die Abweichung der
SollgroBen, wihrend die voll frequenzumrichter-
gesteuerten Fahr- und Hubantriebe darauf basierend
Unterschiede ausgleichen.

Alle Achsen im Gleichlauf. Selbst bei ungleichen
Lasten soll AbuControl fiir ein synchrones Heben
sorgen. Dabei kénnen die Hubwerke so angeschlagen
werden, wie es die Hakenlast erforderlich macht.
Traversen kénnen moglicherweise eingespart werden.
So kénnen zwei Katzen eines Laufkrans gemeinsam
eingehingt werden, aber auch zwei Seilziige zweier
Krane im Tandembetrieb, zum Beispiel bei Langgut.
Handelt es sich um sperrige Flachengiter, kdnnen ins-
gesamt vier Katzen am Hubvorgang beteiligt werden,
die auf zwei Kranen verfahren. Pro Seiltrommel tiber-
wacht ein Absolutwert-Drehgeber die genaue Position
des Lasthakens. Per CAN-Bus-Netzwerk gelangen die
Messergebnisse in die SPS der Kransteuerung, die
auch kleinste Hubdifferenzen erkennt und ausgleicht.
Hierzu wird der entsprechende Hubmotor mittels
Frequenzumrichter fiir den Kranfiihrer unmerklich
um einige Hertz verlangsamt, bis die Lasthaken auf
der gewiinschten Position zueinander stehen.

Last fiir den gesamten Kran iiberwacht. Zuneh-
mend ist der Trend zum Hilfshubwerk bei gréferen
Laufkranen zu beobachten. Dabei verfiigt der Kran
zum einen {iber eine groBe Katze im Bereich der ma-
ximalen Tragfihigkeit des Krans und zum anderen
{iber eine zweite Laufkatze, die eine geringere Nenn-
last aufweist. So kann der Kran fiir schwere Transport-
aufgaben eingesetzt werden, soll aber bei leichten
Lasten dennoch durch ein schnelles Hubwerk mit
kleinem Haken iiberzeugen. Eine installierte Gleich-
laufregelung kennt dabei die technischen Daten der
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Hubwerke und synchronisiert deren Betrieb entspre-
chend. Die Uberlast wird in der Summe fiir den ge-
samten Kran {iberwacht und fiir jedes Hubwerk ein-
zeln, wodurch jederzeit ein Betrieb im sicheren
Bereich gewdhrleistet ist. Eine derartig komplexe und
dynamische Regelung bedarf einer liickenlosen Kom-
munikation der beteiligten Bus-Gerédte. Innerhalb ei-
nes Laufkrans gewihrleistet das CAN-Bus-Netzwerk
die serielle Ubertragung aller Betriebsdaten zur und
von der SPS. Im Tandembetrieb agieren dabei zwei
Laufkrane als eine Maschine, die sonst separat vonein-
ander verwendet werden.

Mit Laser und Tablet. Bei AbuControl kommt die
Abus-Funksteuerung, AbuRemote, zum Einsatz. Sie
tibermittelt die Fahr- und Hubbefehle des Kranfiihrers

.t

zu beiden Kranen. Durch einen vorherigen Tandem-
log-in ist sichergestellt, dass beide Krane nur auf den
einen Sender ,horen“ und sich nicht etwa versehent-
lich ein anderer Mitarbeiter einloggen kann, um mit
einem der Krane zu arbeiten. Die beteiligten Lauf-
krane werden im Tandembetrieb elektronisch mitein-
ander gekoppelt.

Die Kommunikation zwischen den beiden AbuCon-
trol-Steuerungen verlduft iiber eine sichere Industrie-
daten-Funkverbindung auf Basis des Bluetooth-Proto-
kolls. AbuControl ermittelt die Distanz zwischen dem
Kran und seinem Gegenkran mittels Laserdistanz-
sensor. Anpassungen des Abstands werden in engen
Toleranzgrenzen durch Geschwindigkeitsverdnde-
rung mittels Frequenzumrichter vorgenommen. Auch
zwischen zwei Katzen kann auf die Entfernungsmes-
sung mittels Laserstrahl gesetzt werden. Kommt die
Entfernungsmessung per Laser zum Einsatz, entfallen
dadurch in der entsprechenden Kranachse die sonst
iiblichen Reflexionslichtschranken der Zusammen-
fahrsicherung. Deren Funktion wird durch die Laser-
messung tibernommen. Die Einstellung geschieht da-
bei per Webinterface und WLAN-Zugriff. Der Bediener
loggt sich am Kran mittels Tablet ein und ruft per
Browser das Abus-Kran-OS auf. Auf den Seiten kann
der jeweils aktuelle angefahrene Abstand von Kran
oder Katze zum Reflektor als Schaltpunkt der Vor-
oder Endabschaltung gesetzt werden. Die Zusammen-
fahrsicherung ist aktiv, wenn die Krane unabhéngig
voneinander im Einzelbetrieb verwendet werden. Da-
bei ist gewdhrleistet, dass die Laufkrane positionsun-
abhdngig ab einem gewissen Abstand zueinander die
Geschwindigkeit reduzieren und im Sinne hdchster
Betriebssicherheit schlief8lich kurz vor dem Zusam-
menstolen vollstandig stehen bleiben.




